
西安建筑科技大学电液伺服疲劳实验系统、原位傅里叶红外光谱仪、电西安建筑科技大学电液伺服疲劳实验系统、原位傅里叶红外光谱仪、电

镜样品预处理系统（等离子清洁仪及镀膜系统）采购项目镜样品预处理系统（等离子清洁仪及镀膜系统）采购项目中标（成交）中标（成交）

明细明细

开瑞项目管理有限公司受西安建筑科技大学委托，采用竞争性谈判进行采购电液伺服疲劳实验系统、原位傅里叶红外光谱

仪、电镜样品预处理系统（等离子清洁仪及镀膜系统）采购项目（项目编码：【KRDL】K4-2412094）项目，中标（成交）
供应商名称及中标（成交）结果如下：

一、合同包1 （【第一包：电液伺服疲劳试验系统】）
1.1、中标（成交）供应商：陕西禾翌禾实业有限公司
1.2、中标（成交）总价： 1,350,000.00 元
1.3、中标（成交）标的明细：

货物类

品品
目目
号号

品品
目目
名名
称称

货货
物物
名名
称称

规格型号规格型号 品牌品牌
制造商制造商
名称名称

产产
地地
单价（元）单价（元） 数量数量

单单
位位
总价（元）总价（元）

1-
1

自
动
成
套
控
制
系
统

电
液
伺
服
疲
劳
实
验
系
统

型号：8801，主机 （1）功率：40kW,电压380V；
（2）轴向载荷能力：≥±100kN； （3）上横梁到底
板的高度：≥1200mm； （4）试验机架立柱间宽
度：≥560mm； （5）上下横梁移动调节为：液压
式； 载荷传感器 载荷测量精度：满程的±0.002％或
示值的±0.5％（载荷传感器0.4％到100％的量程范
围内） 作动器 （1）作动器：采用静压轴承作动器，
提高对中性和抗侧向力，下置于工作台面内，行程

≥±75mm，内置位移传感器； （2）位移测量精度：
满程的≤±0.2%； 控制系统 （1）控制方式：可选择
位置、载荷/应变控制方式，并带幅值控制功能。
（2）有效数据采集频率及闭环控制频率≥10kHz；
（3）刚度自适控制系统，根据试样刚度一键设定载荷
及应变PID参数，并在试验时以1kHz的频率连续更新
PID参数，自动补偿试样刚度变化； （4）具备有32
位分辨率1kHz的波形信号发生器，有正弦波、三角
波、方波、半正弦波、半三角波、半方波、斜波、双
斜波、梯形波。并可接受由计算机下载的或模拟输入
获得的数字化驱动数据； （5）具备试样保护功能和
可选择载荷使用范围。 （6）每个控制板具有8个数字
量的输入输出功能和4个模拟量的输出功能。 液压泵
站 （1）包括：油泵，马达，油箱，热交换器和电器
控制柜； （2）液压油管≥5米长； （3）油箱

≥170L； （4）流量：每分钟≥37升； （5）工作压
力≥200Bar； （6）带压力表和远程通过手操盒进行
高低压的压力调节系统； （7）具有多种保护功能，
包括：油温过高，油面过低，油压过低，马达过流保
护； （8）带温度调节阀的热交换器。 （9）含满箱
液压油； 液压夹具 （1）液压疲劳夹具用于100kN疲
劳试验机100kN液压楔形夹具，用于常温试验；

（2）夹面宽度：≥50mm，且采用侧面直插式装样，
无需上下移动作动器； （3）夹面夹持试样尺寸：板
材0-15.7mm，圆棒直径6.1-16mm。 断裂力学夹具
配套CT夹具一套，用于断裂力学测试。 引伸计 （1）
标距：12.5mm、25mm、50mm； （2）应变：

±40%、±20%、±10%； （3）工作温度：低温≤-
80℃，高温≥＋200℃； （4）重量≤20g； 软件系
统 （1）通用疲劳软件包，含高低周疲劳，有正弦
波、三角波、方波、半正弦波、半三角波、半方波、
斜波、双斜波、梯形波。用户自定义波形和
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开瑞项目管理有限公司

2025年01月07日
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