	重载无人机
	单位
	数量

	飞行器
	▲1.最大起飞重量≥600kg；

2.任务载荷—航时：（标准大气状态）；
★载荷250kg，续航时间≥2小时；

▲3.油箱容量：100L

4.机身尺寸≤4m*2m*2m

5.起降方式：垂直起降

6.运输状态下，机身长度≤4m，机身高度≤1.85m，机身宽度≤1.5m；

▲7.巡航速度：≥100km/h；
▲8.实用升限：≥4500m；
9.抗风性能：起降≥6级；空中≥7级；
10.系统展开时长≤30分钟；撤收时长≤20分钟；
11.系统使用环境温度要求：-25℃至+50℃;
12.具备搜索救援、空投运输、吊挂运输三种工作模式；
13.发动机最大功率≥100千瓦；
▲14.发动机大修间隔时间≥1000h；
▲15.发动机最短保养间隔≥100飞行小时；
▲16.使用航空活塞重油发动机（航空活塞发动机，需为列装军机型号所配发动机，或获得中 国民航局颁发的 型号合格证、生产许可证，或获得 EASA 颁发的相关适航证，或随机取得型号合格证、生产许可证，以保证发 动机的可靠性）；
17.机载供电，提供任务载荷机上供电能力，电压：28V；

18.根据甲方需求进行涂装；
	架
	1

	便携式

地面控制站
	19.地面站可规划无人机飞行轨迹，具备飞行计划上报、飞行态势共享和分发能力。
20.支持地平仪、数据帧显示,飞行状态信息显示,健康状态数据曲线显示,实时轨迹显示和任务设备信息显示；
21.具备异地起降功能，支持中继、组网控制，支持一键起飞降落,支持一键抛投、自动抛投等功能；

22.整机尺寸≤400mm*250mm*90mm

23.重量：≤3kg

▲24.显示亮度≥600nt，分辨率≥1920*1080,

25.控制距离≥30km

▲26.工作续航时间≥3h。

27.工作温度满足：-20℃~+55℃
	个
	1

	光电吊舱
	28.工作温度：-20℃～+55℃；
▲29.可见光像机：支持30倍及以上变焦倍数，像素不低于1920×1080、探测距离≥6km、识别距离≥4km；

▲30.红外像机：像素不低于640×480、探测距离≥3km、识别距离≥1.5km；

31.三轴回转范围：方位轴：n×360°连续旋转，俯仰轴：-110°～+10°（水平方向为0°，向上为正），横滚轴：-60°～+60°；
	个
	1

	物资吊挂投送系统
	★32.载重≥250kg；

33.设有抛投等安全装置。
	个
	1


商务要求:

★1、所投产品重载无人机需提供三年质保。(需提供承诺函)。

★2、所投产品重载无人机需提供针对本产品的专业培训(含参训人员的食宿费用)，最终需取得由中国民航局飞行标准司认证的四类多旋翼机长执照及四类多旋翼教员执照。其中机长执照持证人书不少于4人，教员执照持证人数不少于1人。(提供承诺函)

★3、所投产品重载无人机需提供1年的保险(额度不低于投标产品的 70%)，并提供1年不低于300万/年额度的商业第三者责任险。(需提供承诺函)

	四足机消防机器人
	单位
	数量


2.本体长宽高：≥1000*400mm*600mm(站立状态) ；

3.重量（带电池）：≥65kg；

▲4.最大运动速度：≥3.5m/s，最大行走速度≥1m/s；

5.最大爬坡角度：≥45°（土坡）；

▲6.防护等级：≥IP67；

★7.静态站立最大负载能力≥120kg，持续行走时负载能力≥40kg；

▲8.电池容量≥45Ah，额定能量2250Wh，最大支持15A充电，电压58V；空载连续不停行走，续航里程大于12km，且续航时间≥4小时；20kg负载连续不停行走，续航里程大于8km，且续航时间≥2小时；


▲10.运动功能：具有踏步、行走、小跑、机身高度可调等功能，可抗较强外力干扰，摔倒可爬起，可在台阶斜坡上实现前后、左右运动及原地转弯，可在废石堆、建筑工地等地形行走；

▲11.机器狗本体与电池采用分体式设计，支持无工具辅助快速更换电池，单次更换电池所需时间≤10s，且更换后不需接插线缆即可启动四足机器人；

12.在保证机器狗安全情况下，各关节都有足够大的运动范围：机身关节：-45°至+45°；大腿关节：-220°至+50°；小腿关节：-140°至-20°；

13.最大关节扭矩≥350 N*m，所有关节均具备中空轴线特点，电机驱动器内置于关节模组内；

14.机器狗平台整体采用铝合金材质外壳，小腿杆为封闭截面中空高强度铝合金，同时满足高强度和高刚度要求，整机坚固可抗摔防外力冲击不变形；


16.工作温度：-20℃~55℃；
	16、无视地形，结合感知实时切换步态及规划落脚点，前后配广角相机及深度相机，相机像素≥1200万；
	台
	1
	

	手持遥控终端
	▲1、屏幕尺寸：≥10.0英寸；

2、分辨率：≥1280×800；亮度：≥900nit；

3、视频：通过自组网系统，可在遥控器显示四足机器狗前视、后视、云台可见光及红外的高清实时画面，可实时录制当前视角的视频；

4、控制：能实现远程对机器人进行遥控，实现机器人的站立趴下、行走、跑步、上下楼梯、爬坡、障碍物跨越及复杂崎岖路面通过，可实现对云台相机的转动控制；

5、遥控屏幕可实时显示机器人电量、气体浓度等数据，具备遥控端和四足机器人端远程语音对接功能，可360°拾音；
	个
	1

	通讯模块


	1、图传带宽：最大支持10Mbps；

2、接口：数据接口支持串口/Sbus方式；图像接口支持地面端网口，移动端HDMI或网口方式；

3、支持图传、数传及遥控三合一链路，采用时分双工（TDD）双向链路及2T2R天线收发模式；

4、具备远距离通讯传输能力，图像端到端时延≤300ms，支持ARQ重传及自适应调频能力，视频压缩支持H.264/H.265等编码标准；
	个
	1

	水炮模块
	★1、最大射程：≥60m；

2、最大喷雾角度：120°；

3、水平运动角度：±20°；

4、俯仰运动角度：20°~60°

5、操控设备：远程无线控制；

6、水炮性能：直流喷射，3档流量可选：20L/s、30L/s、40L/s；

7、标配电控直流喷雾炮头，可实现直流和喷雾两种模式自由切换；支持安装泡沫炮头，可快速替换直流喷雾炮头，实现一机双用；

▲8、多功能灭火进水管采用快插式雄接口，支持两路DN65或单路DN80，具备遥控自脱带功能；
	个
	1

	管理平台系统
	1、系统响应速度应满足：

识别分析响应时间<2秒，日常操作响应时间<2秒，系统的数据录入响应时间<2秒；

2、平台系统可允许接入消防指挥中心系统；
	个
	1


商务要求:

★1、所投产品四足机消防机器人需提供三年质保。(需提供承诺函)。

