	序号
	名称
	技术参数
	配置要求
	售后服务
	数量

	1
	具身智能实训系统（核心产品）
	一、具身智能实训平台
	★1.远程控制面板
★2.巡检视频回传和任务远程暂定、重启、终止功能
★3.任务执行逻辑设置模块，自主任务执行
▲4.任务执行监控看板
▲5.多形态、多型号机器人接入
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	二、小型四足机器人（无算力加装）
（一）硬件平台
1.1、长*宽*高 尺寸要求：长≥ 610±10mm ,宽 ≤370±10mm ,站立高度 ≤445±10mm；
1.2、整机重量（带电池）不超13kg；持续行走最大负载能力 7kg；
1.3、配备高性能锂电池，电池采用分离式设计，可以不借助外部工具快速拆装；同时背部带充电口，电池容量不低于4400mAh,额定能量不低于126.7Wh/28.8V; 续航时间：正常行走1.5-2个小时； 
（二）运动控制模块
▲2.1、处理器RK3588;操作系统 RT liunx；
▲2.2、提供基础运动能力包括：原地踏步、行走、奔跑、前后、左右运动，原地转弯等功能；
▲2.3、提供高阶步态包括：上下台阶，斜坡，匍匐，等等，以及支持其它步态的开发；
▲2.4、提供多种展示动作，包括向前跳、太空步、作揖、多种创意舞蹈等等；
2.5、前后停障/识别跟随等感知功能
（三）二次开发支持
3.1、提供详细的使用文档和开发手册；
3.2、提供感知开发软件接口，提供人体识别跟随功能。ROS系统，支持快速二次开发。
	1、操作系统 Ubuntu-ROS；
2、广角相机模块*2：水平视角130°,1920×1080；
▲3、超声波*2：测距范围28cm~450cm ；支持距离检测和停障算法开发；
4、配备扬声器和LED灯带，实时反馈机器人状态，并为机器人演示动作搭配音乐和灯光；
5、接入控制能力
★支持在线远程控制
★自主任务配置和执行
▲视觉导航（基于特定标识或路面识别算法）
★支持机器人及配件、接口复合动作编排
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	三、小型四足机器人（含深度相机和AI主机加装）
（一）硬件平台
1.1、长*宽*高 尺寸要求：长≥ 610±10mm ,宽 ≤370±10mm ,站立高度 ≤445±10mm；
1.2、整机重量（带电池）不超13kg；持续行走最大负载能力 7kg；
1.3、配备高性能锂电池，电池采用分离式设计，可以不借助外部工具快速拆装；同时背部带充电口，电池容量不低于4400mAh,额定能量不低于126.7Wh/28.8V; 续航时间：正常行走1.5-2个小时； 
（二）运动控制模块
2.1、处理器RK3588;操作系统 RT liunx；
2.2、提供基础运动能力包括：原地踏步、行走、奔跑、前后、左右运动，原地转弯等功能；
2.3、提供高阶步态包括：上下台阶，斜坡，匍匐，等等，以及支持其它步态的开发；
2.4、提供多种展示动作，包括向前跳、太空步、作揖、多种创意舞蹈等等；
▲2.5、前后停障/识别跟随/前向避障等感知功能
（三）二次开发支持
3.1、提供详细的使用文档和开发手册；
3.2、提供感知开发软件接口，提供人体识别跟随功能。ROS系统，支持快速二次开发。
	1、操作系统 Ubuntu-ROS；
2、广角相机模块*2：水平视角130°,1920×1080；
▲3、超声波*2：测距范围28cm~450cm ；支持距离检测和停障算法开发；
▲4、深度相机*1：Intel RealSense D435i，可用于视觉SLAM、地形建图开发；AI主机*1：NVIDIA Jetson Xavier NX。
5、配备扬声器和LED灯带，实时反馈机器人状态，并为机器人演示动作搭配音乐和灯光；
6、接入控制能力
支持在线远程控制
自主任务配置和执行
视觉导航（基于特定标识或路面识别算法）
支持机器人及配件、接口复合动作编排
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	四、中型四足机器人及配件套装
（一）本体需满足下列参数：
1.机械参数：站立尺寸：≤0.85m*0.45m*0.75m；整机重量：≤40kg 且≥ 30kg；
2.性能参数：
▲2.1 负载：≥ 15kg；
▲2.2 极限运动速度：≥4m/s；最大工作速度：≥1m/s；
▲2.3 续航时间：≥3h；续航里程：≥15km；支持电池热插拔更换；
可攀爬最大单个台阶高度≥80cm。
（二）套装配件
1、通讯模块
支持三网通讯，含组网规划服务
▲2、安装模组：定制安装模组设计及制作
▲3、传感器套装
支持下列检测内容：PM2.5/PM10、温湿度、大气压力、光照度、TVOC（总挥发性有机化合物）、甲醛、噪声、烟雾；可实现驾驶舱展示各项数据曲线；可实现数据自动统计（多种统计方式+不同时间维度）汇总；可自定义配置告警规则和各类通知方式。
▲4、双光云台
可见光最大分辨率1920x1080P 以上；红外分辨率:256x192；测温距离0.6-10.5米；接入管控平台，可实现远程控制；可实现和机器人复合动作编排。
▲5、机械臂
4自由度/作业半径500mm/最大扭矩
末端承重0.5kg/舵机传动/自重小于2kg
可实现机械臂动作和机器人协同编排
（三）远程控制能力
★自主任务配置和执行
★支持激光雷达导航、视觉导航（基于特定标识或路面学习算法）
★支持可见光及红外等各类视觉检测任务
★支持视觉导航算法定制、检测算法库更新
★支持机器人本体/检测数据统计、分析、告警自定配置。
	本项包含内容：
一、中型四足机器人*1
▲广角相机*2：1080P广角相机；
▲激光雷达*2：96线激光雷达；
▲4.5Ah可热插拔电池*2
二、配件套装包含：
1、通讯模块*1
2、安装模组*1
3、传感器套装*1
4、双光云台*1
5、教学型机械臂*1
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