人机协同多模态智能机器人系统及低空一体化协同感知平台设备及空地协同攻防智能推演平台设备采购需求

本项目分为三个采购包，其中采购包1：人机协同多模态智能机器人系统项目，系统是面向人工智能2.0时代的前沿科研平台，集成了轮臂具身智能子系统、无人驾驶子系统、机器狗子系统、动作捕捉子系统、触觉灵巧手子系统五大子系统，构建了完整的"感知-认知-决策-执行"研究闭环，可支撑人机共融与智能交互、大模型具身智能感知与理解、自主导航与灵巧操作、群体智能与协同控制等多个方向的研究工作的开展，具体详见采购文件；采购包2：低空一体化协同感知平台设备，服务于计算机科学与工程、机械工程、自动化等本科及研究生专业课程教学与科研工作。用于低空无人机全域监管与智能感知。构建"端-边-云"一体化低空监管体系，实现无人机远程识别、实时监测与数字化管控。通过多模式信号捕获与标准化数据输出，完成无人机身份识别与定位追踪；依托数字孪生与实时可视化技术，实现低空飞行态势全景呈现及异常预警；基于高性能边缘计算与智能分析，为低空安全研判与监管决策提供算力支撑，具体详见采购文件。采购包3：空地协同攻防智能推演平台设备，本项目是一套集国产高性能硬件平台与专业推演软件系统于一体的智能推演平台，用于低空复杂场景智能推演与规则验证。提供国产自主可控的仿真算力底座，支撑大规模低空实体并行推演与复杂规则实时裁决；支持城市级低空想定构建及千级智能体协同对抗模拟；实现低空交通规则、应急预案等可视化编辑与仿真验证；兼容硬件在环接入，完成算法与系统的半实物性能验证，具备推演数据深度分析与态势可视化呈现能力。具体详见采购文件。
