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	一、人形机器人（三指型）（数量：1台）
1.技术参数
（1）整机重量（带电池）≥35kg；
（2）高宽厚（站立）：高度≥1320mm，宽度≥450mm，厚度≥200mm；
（3）手臂臂展：≥0.45m；
（4）小腿+大腿长度之和≥0.6m；
（5）总自由度（关节电机）数量≥37个；
（6）单腿自由度数量≥6个；
（7）单手臂自由度数量≥7个；
（8）腰部自由度≥3个；
（9）手臂最大负载≥3kg；
（10）膝关节扭矩≥120N·m。
2.配置要求
（1）感知传感器配置有深度相机+3D激光雷达；
（2）具备WiFi6、蓝牙5.2；
（3）配置关节编码器，且为双编码器；
（4）支持智能OTA升级；
（5）散热系统至少为局部风冷散热；
（6）基础算力最低为8核高性能CPU；
（7）手自由度须配备2只三指灵巧手（含触觉传感器）；
（8）配备4麦克风阵列以及5W扬声器；
（9）支持上层与底层的二次开发；
（10）具备100Tops超大算力的扩展坞，含AI算法及技术支持。
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	一、人形机器人（五指型）【核心产品】（数量：1台）
1.技术参数
（1）整机重量（带电池）≥35kg；
（2）高宽厚（站立）：高度≥1320mm，宽度≥450mm，厚度≥200mm；
（3）手臂臂展：≥0.45m；
（4）小腿+大腿长度之和≥0.6m；
（5）总自由度（关节电机）数量≥41个；
（6）单腿自由度数量≥6个；
（7）单手臂自由度数量≥7个；
（8）腰部自由度≥3个；
（9）手臂最大负载≥3kg；
（10）膝关节扭矩≥120N·m。
2.配置要求
（1）感知传感器配置有深度相机+3D激光雷达；
（2）具备WiFi6、蓝牙5.2；
（3）配置关节编码器，且为双编码器；
（4）支持智能OTA升级；
（5）散热系统至少为局部风冷散热；
（6）基础算力最低为8核高性能CPU；
（7）手自由度须配备2只5指灵巧手（含触觉感知：压力、摩擦力、方向、接近觉）；
（8）配备4麦克风阵列以及5W扬声器；
（9）支持上层与底层的二次开发；
（10）具备100Tops超大算力的扩展坞，含AI算法及技术支持。
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	备注：本项目所有参数均为实质性要求，不允许负偏离，任意一条负偏离按无效响应处理。



