[bookmark: _Toc227842369]技术要求
[bookmark: _GoBack]采购包1：
标的名称：航空发动机内外双转子模拟数据采集台
	序号
	参数性质
	 技术参数与性能指标

	1
	
	一、整机结构与平台
1、平台基础：T型槽铸铁平台，≤2080 mm (长) × 880 mm (宽) × 145 mm (高)

	2
	
	2、水平调节：底部配有楔形调整脚，垫有橡胶止震垫，用于调节水平并起到防滑、止震、消音作用。

	3
	
	二、驱动系统
3、内转子直驱 + 外转子同步带传动；

	4
	
	4、驱动电机：三相变频电机 × 2台 (内外转子驱动各一台)；电机参数：电机许用最高转速≤5000 r/min，额定电压380 VAC，额定功率5.5 kW /台；

	5
	▲
	▲5、制动器，额定扭矩≤10N·m、额定转速≤2000～2600 r/min，许用最高转速≤14000 r/min；吸收功率≤3 kW（提供厂家彩页证明文件）

	6
	
	6、外转子同步带传动，传动比为1:1；

	7
	★
	三、转子系统
★7、内转子：实心轴，变径设计，轴长度800 mm，主要轴径Ø30 mm、Ø40 mm，表面开有长槽，用于传感器导电滑环穿线，导电滑环，信号路数 ≥ 6路；内转子需配有机匣，内径≥350mm，外径≥370mm，内转子气动激励装置配有气源。

	8
	▲
	▲8、外转子：空心轴，轴长度：300 mm，主要轴径Ø70 mm；外转子配有机匣，内径≥350mm，外径≥356mm，机匣为整圆结构，材质为45钢，底部配有滑轨及手动移动机构，滑台长度≥500mm，用于水平移动机匣完成碰磨实验（提供带尺寸的机匣三维图片证明文件）

	9
	★
	★ 9、支撑轴承型号：支撑轴承1 (6206), 支撑轴承2 (6208), 支撑轴承3 (6210), 中介轴承 (6206)；

	10
	
	10、叶片盘与叶片（内转子）：叶片盘材质为硬质铝合金，叶片盘外径Ø140 mm，宽度30 mm，带安装凹槽，叶片数量16片；

	11
	▲
	▲11、叶片尺寸：长度65 mm，宽度30 mm，厚度2 mm，装配后组件外径Ø270 mm；（提供叶片图纸设计文件 ）

	12
	
	12、叶片盘与叶片（外转子）：叶片盘材质为硬质铝合金，叶片盘外径Ø210 mm，宽度30 mm，带安装凹槽，叶片数量16片；

	13
	▲
	▲13、叶片尺寸：长度 65 mm，宽度30 mm，厚度2 mm，装配后组件外径Ø340mm。（提供叶片设计文件）

	14
	★
	★14、平台控制系统实时显示转速、转矩、电压、电流参数，可实现设备启停、转速与负载控制；（提供软件功能截图）

	15
	▲
	▲15、冷却装置参数：≥0.75HP，风冷式制冷量2.5kW，压缩机≥0.55kw，水箱容量≥25L，水泵流量≥30L/min。（提供参数证明文件）

	16
	
	四、测量与传感系统
16、数据采集系统采集通道数≥8，数量：1套，采样精度≥16 bit，最高采样率≥100kS/s，信噪比≥90dB；

	17
	
	17、转矩转速传感器：数量：1套，量程20 N·m，精度0.5% F·S，适用最高转速≥ 6000 r/min，环境温度-10℃～+50℃；

	18
	▲
	▲18、电涡流位移传感器 ：数量：2套，探头直径：φ5；线性范围：≥1mm；灵敏度：10V/mm；线性误差：≤±1%；频率响应：0～10kHz；供电：±12VDC～±15VDC；输出电压：-5V～+5V；被测面最小直径：≥φ16mm，配套信号调理器（提供参数证明文件）

	19
	
	19、加速度传感器：数量：3套，测3方向加速度，灵敏度100 mV/g (X, Y, Z)，量程≥±50 g，频率响应(±1dB)：0.5 Hz～ 7 kHz，温度范围-40℃～ +120℃。

	20
	★
	★20、软件提供实时采集分析、离线历史数据查询与分析、原始数据导出功能。支持多通道信号同步采集，支持数据导出。软件分析工具包提供如下分析功能：时域图、频域图、波特图、轴心轨迹图、瀑布图、列表图、功率谱。（提供软件界面截图）


采购包2：
标的名称：高端装备位移型平糙度检测平台
	序号
	参数性质
	 技术参数与性能指标


	1
	
	一、设备明细
1、放大倍数：20x～9000x。

	2
	
	2、观察方式：反射光照明器具有多达4位的功能转换器，配有明场、暗场等观察功能。具备预留功能位置，支持扩展升级。

	3
	
	3、模块化设计和开放式结构。

	4
	▲
	▲4、镜头
物镜：配置5颗物镜：光学倍率分别为2x专用物镜、10x专用物镜、20x专用物镜、50x专用物镜、100x专用物镜设计，带有独立的色差校正技术。数码放大倍率至少包含：20\30\40\60\100\120\150\200\300\500\600\
750\1000\1200\1500\2500\3000\4500\7500\9000；
电动物镜转盘可同时装载4个物镜，具有物镜自动识别功能；

	5
	
	5、机械部分
机械载物台：承重≥5kg，X轴、Y轴试样移动范围为150×150mm。可配旋转载物台。
物镜转盘：四孔明暗场万能物镜转盘，带有自动锁定装置，长时间使用不会出现下滑现象。

	6
	▲
	▲6、记录装置
配有1/1.1英寸CMOS，1200万有效像素，在计算机控制下，实时采集，同步捕捉图像。

	7
	
	7、观察附件：配备DIC、同轴偏光、滤色片等附件。

	8
	★
	二、主要硬件指标要求
★8、扫描光源：系统光源波长不低于450nm的LED光源，宽光谱复色光源；照明光源：创新的照明理念采用特制照明系统并使用长寿命高亮度LED光源，色温5500K～6000K，光源寿命≥40000h，光效高而均匀。

	9
	★
	★9、Z轴分辨率≤2nm，横向分辨率≤100nm，Z轴最小步进≤100nm。

	10
	
	10、最高样品高度不低于100mm，系统扫描的最大深度不低于1mm；

	11
	
	11、配备自动位移样品台，样品台行程158×128mm，最大扫描速度不小于50mm/s。

	12
	▲
	▲12、探测器：采用逐点扫描的方式进行数据图像采集，三维点云构建方式：通过光栅尺反馈结合激光镜头测量，逐个获取表面三维数据点，非面阵拼接方式。

	13
	
	13、系统具有多种扫描模式可选以满足不同的应用需求，如精细扫描、快速扫描等；XY平台扫描间隔：1～500μm。

	14
	▲
	▲14、扫描分析软件能得到样品的真实二维及三维形貌信息，三维形貌需具有高度图及伪彩色信息等显示方式。具有自动对焦、高度显示、基准面设置、光强滤波、导出点云（支持将当前图像导出为.csv文件，包含所有点位的XYZ位置与反光强度数据）、点高度测量、平均台阶测量、快速轮廓测量、峰谷统计、体积面积测量、线面粗糙度分析、报告输出等功能。

	15
	
	15、系统自带减震装置；

	16
	▲
	▲16、对焦视图：支持实时显示侧面画面、对焦三角、对焦曲线、镜头限位线，可辅助执行快速对焦、焦点共心保持、镜头防撞功能。

	17
	
	17、照明控制：支持控制独立控制5分区同轴光、4分区环形光、底部透射光的开闭、强弱。

	18
	
	18、支持左75°右90°倾斜观察，实时显示当前倾斜角度，显示分辨率1°，具有角度归零和锁定装置；倾斜锁定装置为电动控制。

	19
	
	19、保护装置：防护罩一个。

	20
	
	20、图像采集与分析系统：专用工作站，其中物理内存不小于32GB，操作系统为正版windows 10 64位；显示器为LCD TFT且不小于24英寸。

	21
	★
	★21、软件：可控制调焦，曝光，物镜转换，扫描模式切换，扫描设置等功能，系统可测量得到的参数：
2D: 长度，面积，面积比，直径，周长，形貌，角度等；支持2D图像拼接，能以视野中心、端点、XY长度模式执行图像拼接。支持在消除暗角模式下执行图像拼接。支持在去除反光与去除环形光晕下执行图像拼接。最大拼接图像尺寸≥10cm×10cm，最大拼接图像像素≥100000×100000；
3D: 高度，粗糙度，体积，表面积，颗粒度分析等；支持3D显示，能以三维高度色彩模型、三维真彩模型、点云模型、网格模型显示深度合成图像，模型可移动、旋转、缩放、调节高度比例，照明角度、背景颜色、色卡刻度颜色、照明强度、标尺颜色、标尺位置可调节；
专业独立的金相软件：支持观察分析金属材料的晶体结构、平均晶粒度等。



