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	一、服务指标
（一）基础服务指标
1.配备固定运维人员及机动技术工程师团队，可随时响应采购方调度，前往任务点位开展现场无人机反制保障；
2.所有技术人员须服从采购方统一管理调度；
3.驻场工程师应根据服务执行情况，按期向采购方提供相关统计信息；
4.服务商对在质保期内可能存在所供硬件、系统故障等问题，提供应急保障服务，在24小时内完成故障处置修复或设备更换等工作，确保各项工作正常进行。
（二）低空无人机防御服务指标
1.宝鸡陵塬机场低空无人机防御
在宝鸡陵塬机场内建立以服务人员为核心的低空无人机防御服务机制，实时监测宝鸡陵塬机场（跑道长800米，宽33米）无明显遮挡、无明显电磁干扰的条件（0-5km）作用范围入侵的无人机，对应急救援直升机飞行区域内的无人机活动实时探测、预警。及时发现并准确识别入侵的无人机，包括其型号、飞行轨迹、速度、高度等关键信息。同时在管控区域（0-2km）内，一旦发现可疑无人机，防御系统可迅速发出预警，并通过无线电干扰设备切断无人机与遥控器之间的通信链路，使其失去控制，迫使其降落或返航，保障飞行器飞行任务安全。
2.应急救援现场低空无人机防御
根据采购方的应急需求，服务商应迅速响应，第一时间调派专业人员携带无人机侦测反制专用设备，精准抵达应急现场，通过专业技术手段及设备监测无人机信息，并上报采购方，使采购方能够全面掌握救援区域的低空态势，及时调整救援计划和航空器飞行路线，避免与无人机发生冲突，从而保障应急救援任务抢险救灾过程中航空器空中飞行安全。
3.应急演练现场低空无人机防御
服务商提供相关设备使服务人员通过技术手段执行应急演练的任务，实现应急演练现场的无人机防御服务。
（三）服务要求
服务商须配置能够保障项目顺利实施的项目团队并提供机场驻点服务。具备7×24小时保障，当有应急救援任务时，接到采购方通知后，及时派遣项目服务小组成员携带相关设备在应急救援现场保障直升机飞行救援任务。
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	二、设备指标
（一）设备通用指标
★1.本次服务需要1套无人机侦测反制设备（具有车载功能，方便外出携带）及2套手持式无人机察打一体设备；
2.无人机侦测反制设备及手持式无人机察打一体设备中无线电发射设备不对依法设置、使用的无线电台(站)产生有害干扰，其工作频段能避开宝鸡陵塬机场航空无线电设备工作频段，设备使用时不会对机场及航空器运行造成不可接受的无线电干扰；
3.无人机侦测反制设备及手持式无人机察打一体设备能提供有效的监控、调试和诊断工具，维护简单、方便和有效；
4.系统具备移动通信网、有线网络、Wi-Fi无线自组网和专用网络等多种网络连接方式，支持多种异构硬件设备和多部相同类型设备的组网接入，适应不同应用场景。
（二）设备参数指标
1.手持式无人机察打一体设备
（1）机械结构：主机为一体化结构，无外接功能模块；
（2）探测频段：900MHz、1.4GHz、2.4GHz、5.2GHz、5.8GHz等频段的无线信号；
（3）定位距离：≥2km;定位精度：≤10m；
（4）探测灵敏度：能探测到信号强度为-90dBm（带宽为10MHz）的无线信号；
（5）反制距离：≥1.5km；
（6）反制频段：900MHz、2.4GHz、5.2GHz、5.8GHz；
（7）干通比：≥10:1；
（8）最大干扰带宽：≥100MHz；
（9）反制模式：驱离和迫降；
（10）同时识别数量：≥10架次；
（11）探测信息显示：可显示探测到的无人机相关信息，包括无人机品牌、频率和信号强度，以及是否可以进入测向或定位模式的指示；
（12）可实现目标的定位：可定位无人机及遥控器（飞手），可显示无人机及遥控器（飞手）的经纬度坐标、距离等信息；可通过“位置解析”功能显示当前无人机及遥控器（飞手）所在经纬度对应的地址信息；
（13）可识别机型列表显示功能：可查看机型识别列表，列表中应包含无人机型号的数量≥90种；
（14）位置获取：可获取设备自身位置信息，并能同步上传至管控平台；
（15）管控平台：能在管控平台呈现设备的信息列表，设备的序列号、在线状态、经纬度等信息；可显示设备探测、定位到的结果信息；可实时查看设备的运行状态、工作状态等信息；
（16）信息显示：在主界面中可显示当前卫星数、4G信号强度值、电量，可通过不同颜色标识反制模式的状态；
（17）具有探测灵敏度调节设置功能；
（18）环境电场强度满足GB8702-2014《电磁环境控制限值》中限值和评价方法的规定；
（19）续航时间：不更换电池情况下，可持续探测时间≥9h，持续反制时间≥30min；
（20）充电时长：≤4h。
2.无人机侦测反制设备
（1）探测模式：无源探测，在探测状态下，不主动发射无线信号；
（2）探测距离：≥5km;
（3）定位距离：≥6km；
（4）探测频段：100MHz~6GHz；
（5）定位精度：对远距离无人机(以大疆无人机为例）目标进行探测时，设备所显示的无人机位置坐标与其实地位置的距离误差不超过5米；同时，操控端位置坐标与其实地位置的距离误差不超过2米，无人机飞行高度的显示误差不超过2米；
（6）探测成功率：≥97%；
（7）探测虚警率：≤1%；总探测次数≥1000次；
（8）可同时探测目标数：≥15架次（品牌种类≥8种）；
（9）同时定位无人机及飞手（遥控器）数量：≥9个；
（10）探测识别时间：≤2秒；
（11）反制模式：无线电干扰压制；
（12）反制功能：驱离或迫降；
（13）反制距离：≥2km；
（14）干通比：≥15:1；
（15）可探测机型：设备可探测大疆、道通等典型常见无人机目标，哈博森、优迪、飞米、WiFi无人机、穿越机、自制组装无人机等非常见无人机在内的市面上绝大多数的无人机目标；
（16）移动目标跟踪：可对飞行速度≥20m/s的无人机进行探测、定位，并在地图上显示飞行轨迹；
（17）无人机定位：单台设备可实现对大疆系列无人机的定位追踪，能够在系统界面上实时显示定位到的无人机信息，包括无人机序列号、机型、无人机所在位置、飞行高度、无人机飞手位置等，并能够通过不同颜色线条显示不同无人机的飞行轨迹；
（18）轨迹回放：支持多架次入侵目标同时进行轨迹回放（同一时间段或时间邻近）；
（19）数据分析：能通过饼状图、折线图、热力图等多种图表形式对入侵无人机数据进行可视化展现；
（20）飞手位置显示：可追踪显示飞手（遥控器）的位置，支持位置信息实时更新；
（21）动态工作：设备可在移动速度≥70km/h的状态下，对无人机进行定位及干扰；
（22）环境电场强度：满足GB8702-2014《电磁环境控制限值》中限值和评价方法的规定。
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