采购需求
一、项目总体情况
（一）项目名称：西安监狱数智机器人升级改造
（二）项目所属年度：2026年
（三）项目所属分类：服务
（四）预算金额（元）：496,001.00元，大写（人民币）：肆拾玖万陆仟零壹元整
（五）项目概况：我单位采购数智机器人升级改造所需软硬件一批，用于在现有巡逻机器人基础上，进行研发测试和实战化部署。
（六）本项目是否有为采购项目提供整体设计、规范编制或者项目管理、监理、检测等服务的供应商：否
二、项目需求调查情况
依据《政府采购需求管理办法》的规定，本项目不需要需求调查，具体情况如下：
（一）需求调查方式
（二）需求调查对象
（三）需求调查结果
1.相关产业发展情况
2.市场供给情况
3.同类采购项目历史成交信息情况
4.可能涉及的运行维护、升级更新、备品备件、耗材等后续采购情况
5.其他相关情况
三、项目采购实施计划
（一）采购组织形式：部门集中采购
（二）采购方式：竞争性磋商
（三）本项目是否单位自行组织采购：否
（四）采购包划分：分包采购
（五）执行政府采购促进中小企业发展的相关政策
1.非专门面向中小企业采购
注：监狱企业和残疾人福利单位视同小微企业。
（六）是否采购环境标识产品：否
（七）是否采购节能产品：否
（八）项目的采购标的是否包含进口产品：否
（九）采购标的是否属于政府购买服务：是
（十）是否属于政务信息系统项目：否
（十一）是否属于高校、科研院所的科研仪器设备采购：否
（十二）是否属于一签多年项目：否
四、项目需求
	技术参数与性能指标
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	[bookmark: _Hlk229297309]（一）软件

	1
	身份识别
	[bookmark: OLE_LINK44]1、核心要求
★软件知识产权归业主，免费提供模型及源代码；
★软件可在边缘计算设备上进行非嵌入式部署；
[bookmark: OLE_LINK4][bookmark: OLE_LINK6]2、基本要求
[bookmark: OLE_LINK87][bookmark: OLE_LINK62][bookmark: OLE_LINK42]在原设备基础上，通过新增2套摄像机、1 套满足本地AI推理要求的边缘计算设备及相关辅助设备和材料，形成独立于原有设备的体系，应用大模型将AI识别、边缘计算、机电控制进行融合，实现全天候、低延迟、高可靠的智能监管与预警；轻量化部署，自动挖掘低置信度难例，支持后期增量训练及热更新；需完全离线依托边缘计算设备进行推理，可实时进行检测与分类，具备多目标跟踪判断身份、运动状态与轨迹的能力，检测模式可自动随机切换。输出管理者、被管理者、第三方的判定结果并依据需求触发报警等联动机制。
3、功能要求
[bookmark: OLE_LINK91][bookmark: OLE_LINK63][bookmark: OLE_LINK64]满足在室内、室外、白天、夜间等多场景、多气象条件下，实现在运动状态条件下图像采集、识别及处置的全部需求。
[bookmark: OLE_LINK90]4、识别要求
[bookmark: OLE_LINK1][bookmark: OLE_LINK9][bookmark: OLE_LINK56][bookmark: OLE_LINK17][bookmark: OLE_LINK16][bookmark: OLE_LINK85][bookmark: OLE_LINK84]实现运动状态、完全离线条件下，对管理者、被管理者、第三方人员的区分与识别，并做出相应的响应；可实现对指定区域人员的识别与区分，并做出响应；可实现对指定区域人员人脸的比对识别，并做出相应的响应；可实现对吸烟行为及火源进行区分识别与响应。
可对图像输出的人员边界框、业务类别、服装分类阈值、人形检测阈值及当前光照级别等参数进行设置与调整。
在人员主体高度不低于画面高度20%、身体可见面积不低于70%、单人遮挡比例不高于30%的条件下，白天人形检出率不低于80%，夜间/低照度（画面平均亮度不低于15）人形检出率不低于65%。在上述成像条件下，管理者、被管理者、第三方/未知三类业务结果的宏平均准确率白天不低于60%，夜间/低照度不低于50%；其中管理者召回率白天不低于60%，夜间/低照度不低于50%；相同人员在同一连续视频中的重复帧只按1个事件统计，同一画面中的人员检测结果不设置固定数量上限；不同摄像机分别维护帧计数、上一帧分类结果、报警防抖状态和重复报警抑制状态，并使用统一报警规则。
基于指定的相关室内外区域，可以选择并设置相应的识别规则与报警处置联动机制；相同摄像机、相同报警类型默认启动重复抑制机制，重复抑制机制的抑制时间可调。
5、报警触发要求
可基于管理者、被管理者身份及相应的的场景，依据管理的要求触发报警；可基于白天及夜间等不同时间段及相应的管理要求触发报警；可对吸烟行为进行警告，可对火源进行识别并报警。
6、报警推送与消警
[bookmark: OLE_LINK37][bookmark: OLE_LINK36]报警信息推送需辅以报警触发现场图片≥3帧，需对接甲方现有平台，实现报警信息、消警信息的推送与接收；信息需包含报警标识、类型、级别、时间及摄像机名称、摄像机编号、位置等信息并可进行本地报警历史查询。
7、报警与控制系统要求
[bookmark: OLE_LINK38][bookmark: OLE_LINK39]检测到高风险隐患，依据预设规则触发联动，可实现现场与指挥中心的全双工通话（喊话）、启动软件调控的强光爆闪装置、启动软件调控的警笛（含语音警告），并随消警指令关闭，消警后处置结果写入运行日志。 
8、运行维护与安全
报警记录使用本地数据库，支持按时间、摄像机和报警级别查询，服务重启后记录应保留；系统管理接口支持多方式访问鉴权、请求完整性校验和请求有效期校验，无权限、校验失败或超出有效期的请求应被拒绝，未配置安全认证信息时应给出安全告警；提供摄像机连接状态、实际采样帧率、丢帧数、推理平均时延和报警统计查询功能；主服务界面可以显示运行状态、启动时间、摄像机模块状态、推理统计、报警统计、联动状态和待消警数量。
	1项
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	[bookmark: OLE_LINK57][bookmark: OLE_LINK48]语音唤醒
	[bookmark: OLE_LINK70][bookmark: OLE_LINK71][bookmark: OLE_LINK72][bookmark: OLE_LINK73][bookmark: OLE_LINK5]1、智能识别检测
[bookmark: OLE_LINK77][bookmark: OLE_LINK25][bookmark: OLE_LINK74][bookmark: OLE_LINK75]应用多模态感知技术，可准确识别周边≥5米以上范围内的授权操控人员，确认是授权操控人员时，语音唤醒功能开启。
2、语音感知
语音识别距离≥5米以上，水平360°全向拾音。
[bookmark: OLE_LINK76]3、语音唤醒功能
响应时间：≤1秒，误唤醒率：<1次/24小时，唤醒词条≥10组，词条内容可依据需求更改，支持后期唤醒词条数量可扩容至100组；需满足唤醒后的语音应答功能及相关状态的控制能力。
	1项

	3
	[bookmark: OLE_LINK58][bookmark: OLE_LINK49]语音播报
	[bookmark: OLE_LINK68][bookmark: OLE_LINK79][bookmark: OLE_LINK78][bookmark: OLE_LINK50]1、定点讲解功能 
[bookmark: OLE_LINK69]支持自定义设置多于3条不同参观讲解路线，多于15个以上的讲解点位识别能力，定位精度≤1米；在规划的讲解路线中，可依据场景位置自动触发语音讲解并播放相应的讲解内容，讲解内容20组。
2、语音视频播放功能
满足对MP3、WAV、WMA、FLAC、APE 、MP4、AVI、WMV等格式音视频文件的播放，具备TTS功能，同时需满足语音唤醒词条的应答及报警信息的播报，有源扬声器≥60W。
[bookmark: OLE_LINK8]3、管理功能
支持自动识别本地及U盘播放文件，支持通过配套的键鼠一体外接设备，对讲解词、参观路线、问答知识库、音视频资料的便捷编辑，支持自定义讲解内容，支持音频和文本文件与对应播放地点、应答内容的管理功能，自动识别本地及U盘播放文件，语速调节：0.5倍-2.0倍，音调调节：±20%。，支持顺序播放、循环播放、暂停、重复、跳点讲解等操作
	1项

	4
	[bookmark: OLE_LINK51][bookmark: OLE_LINK59]人员伴随
	[bookmark: OLE_LINK65][bookmark: OLE_LINK52][bookmark: OLE_LINK23][bookmark: OLE_LINK24]1、智能识别功能 
应用多模态感知技术，可准确识别周边≥5米以上范围内需要伴随的人员，确认是授权需伴随人员后，伴随功能开启。在光线不佳、有遮挡、地形复杂等环境下，须具备在短暂丢失目标后迅速重新锁定目标的能力。
[bookmark: OLE_LINK66]2、人员伴随
伴随距离：≥2米，在执行规划路线的伴随过程中，可以进行定点讲解，需要临时变更讲解路线，可通过语音指令，自动切换为随机伴随模式。
[bookmark: OLE_LINK67][bookmark: OLE_LINK103]3、	伴随及执行
可接收并执行语音指令≥10条，可依据本地知识库回答简单提问，响应时间：≤150ms
	1项

	5
	[bookmark: OLE_LINK53][bookmark: OLE_LINK60]送餐引导
	[bookmark: OLE_LINK54]1、跟随功能
[bookmark: OLE_LINK18]实现在巡逻机器人的引领下，完成相关区域的送餐与餐具回收的无人化转运。
2、转运功能
[bookmark: OLE_LINK61]可实现对多台套设备的跟随引导及组队跟随引导，具备语音、物理按键共存的使用功能；每次引导任务，可同时完成≥800人份的餐食与餐具的转运需求，具备除下雪、路面结冰、大雨等极端天气外，完成送餐与餐具回收转运工作的能力。
3、系统与安全
具备智能引导、故障诊断功能，具备遮阳、遮雨及夜间照明设施。防护等级：≥IP65，工作环境温度-20℃-60℃。
4、拓展功能
通过模块化结构设计，可以跟随巡逻机器人，进行必要的其它物料运输。
	1套

	（二）硬件

	1
	边缘计算或其它设备
	▲AI算力：≥100 TOPS INT8（或提供同等算力方案，允许通过多卡/多模组集群方式实现）；
▲内存配置：标配≥32GB，支持扩展至64GB及以上（或预留内存升级空间）；
扩展能力：支持PCIe扩展（兼容x4/x8通道）或具备M.2/USB 3.0等高速扩展接口，用于接入附加算力卡。
	一套

	2
	摄像机
	主要参数： 
▲像素≥400万；
支持电动变焦功能;
▲动态范围≥100dB。
	2台

	[bookmark: _Hlk229919103]3
	硬盘
	▲硬盘容量：≥2000GB
硬盘尺寸：3.5英寸 
▲缓存：≥32MB 
▲转速：≥7200rpm 
接口类型：SATA3.0以上 
	1块
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