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一、采购清单
	序号
	设备名称
	数量（台/套）
	备注

	1
	足部健康智能分析和数据管理系统
	2
	

	2
	三维足底扫描设备
	2
	

	3
	足底压力评估系统
	2
	

	4
	脊柱侧弯测量筛查与评估系统
	2
	

	5
	体态评估与矫正系统
	2
	

	6
	便携3D扫描一体机
	2
	

	7
	大腿假肢口型圈
	2
	

	8
	大型3D打印机
	1
	核心产品

	9
	足底压力分析仪
	1
	

	10
	三维足部扫描系统
	2
	

	11
	矫形鞋垫专用设计软件
	1
	核心产品

	12
	矫形鞋垫专用CNC加工中心
	1
	


二、技术要求
（一）足部健康智能分析和数据管理系统
▲1、足部健康智能分析和数据管理系统，该系统需支持将扫描获取的数据进行自动分析，分析后数据应支持以表格列表模式展示，适用于批量数据自动分析和专业化报告创建；
2、分析完成的数据将每一个扫描数据都以一条列表信息模式显示，每一数据对应一份专业的分析报告，报告以PDF文件保存，可直接点击查看、打印、复制或转发等；
▲3、智能化报告分析功能基于足部检测数据，对报告进行智能分析，系统可根据足部数据，自动给出相应的症状分析结果，如足弓,系统会自动勾选正常/轻度平足/中度平足/重度平足/重度高弓足/中度高弓足/轻度高弓足，足跟也分为正常/轻度外翻/中度外翻/重度外翻/轻度内翻/中度内翻/重度内翻，拇外翻分为正常和拇外翻，报告中的文字描述内容里会体现足部的症状特点或给出相应建议；
4、系统可自定义筛查信息，如果受检测的学校名称、班级信息，检测机构的单位名称，检测人员都可以自定义，也可自定义报告名称，如果某某市或机构足部健康筛查报告；
▲5、系统需支持自动判断综合评估结果，显示阳性或阴性；
▲6、分析数据应可以根据设置条件单独显示，并按条件输出信息，也可全部输出汇总信息，包括输出阳性/阴性，平足/高弓足，跟外翻/跟内翻，拇外翻等异常或者正常数据占比；
7、系统需可输出所有分析数据的足部数据到Excel表格中，可输出包括脚长、脚宽、足弓高、足弓指数、内外翻角度在内的所有信息明细。
（二）三维足底扫描设备
1、三维激光足底扫描仪，用于足踝三维扫描和评估，适用矫形鞋垫设计需要的足底数据采集；
2、扫描数据与原脚形吻合，扫描的三维模型数据误差≤1mm；
▲3、具备极速扫描能力，三维单程扫描时间≤5秒，三维扫描+三维彩色扫描≤10秒，即可获取三维模型，也可获取彩色三维效果；
▲4、扫描的三维模型可具备真彩色效果，非单种或数种色彩，而是实际足部拍照显示三维模型皮肤颜色纹理；
5、扫描的三维模型及其携带的真彩色三维效果，可输出到其他三维系统，如通过输出WRL、OBJ等包含彩色纹理的三维模型，设计软件如兼容这些彩色效果纹理，可直接输入；
6、可保存数据格式：STL，WRL等格式，可输出STL，WRL，OBJ，PLY，PDF,PNG,EXC等数据；
7、扫描仪支持石膏脚模扫描和足印盒/取型盒等阴模三维扫描；
8、扫描仪支持全负重，半负重，无负重足部扫描；
▲9、含1个前置定位激光器和1个后置相机和激光器定位器配件，具备后置激光检测线和后置LED光源，可检测足部后跟是否存在内外翻的功能；
10、可扫描并获取包括脚长、脚宽、足弓高等十余足测量数据，还可获取足弓指数、足跟内外翻角度、拇外翻角度等分析数据；
11、具备脚踏开关触发扫描功能;
12、设备主机尺寸（长x宽x高）≤60cm×30cm×10cm，设备主机重量≤5kg，扫描范围（长x宽x高）≥300x120x60mm；
13、可交互式操作，系统自动分析足部特征点，生成的特征点可手动拖拽使其与目标点匹配；
14、系统可自动分析后跟中点，也可在提前后跟位置贴上多个标记点，系统更准确的自动抓取中点；
（三）足底压力评估系统
1、用于足底压力的评估，需支持输出压力评估报告
2、需采用电阻式传感器，传感器精度等同或优于±5% (FS)
3、传感器面积：≥450x300mm
4、传感器数量：≥6000个
5、需配套压力测量专用步道，步道尺寸（长x宽）≥2.5*0.5米
（四）脊柱侧弯测量筛查与评估系统
1、需满足对青少年脊柱侧弯筛查的要求，需支持自动生成多次筛查的名单分类，需支持对多次筛查活动的精细化管理和自动的统计分析。需支持数据物联，需自带WiFi 连接，可直接将检测数据物联上传至云端服务器。需支持对筛查活动的实时进度跟踪和管理，支持对筛查对象的巡检功能。
2、硬件配置
2.1 数据传输：需为无线传输
2.2 操控方式：需为触摸屏操作
2.3 摄像头：需集成高清摄像头用于扫码检测
2.4 充电接口：需为type-c通用接口
2.5 屏幕显示：≥6英寸QHD 高清大屏显示
3、测量参数
3.1 测量角度范围：不小于0-30°（左右双侧）
3.2 测量精度：≤0.2°
3.3 测量误差:等同或优于±1 °
3.4 支持脊柱侧弯检测指标：躯干倾斜角（ATI）曲线、左侧最大值、左侧最大值椎体位置、左侧最大值部位、右侧最大值、右侧最大值椎体位置、右侧最大值部位。
4、配置要求
4.1 脊柱侧弯仪*1
4.2 脊柱健康检测地垫*1
4.3 主机充电电源+数据线*1
4.4 设备收纳箱*1
（五）体态评估与矫正系统
1、体态拍照仪器
1.1 数据传输：需为无线传输
1.2 操控方式：需采用≥6英寸HD高清触摸屏操作
1.3 摄像头：需内置高清摄像头用于体态拍照
1.4 充电接口：需为type-c通用接口
2、体态评估仪器
2.1 数据传输：需为无线传输
2.2 操控方式：需采用≥7英寸HD高清触摸屏操作
2.3 需集成高清摄像头用于扫码检测
2.4 充电接口：需为type-c通用接口
3、测量参数
3.1 测量角度范围：不小于0-90°（左右水平双侧、左右垂直双侧）
3.2 测量精度：≤0.2°
3.3 测量误差:等同或优于±1 °
4、配置要求
4.1 体态拍照仪器*1
4.2 体态评估仪器*1
4.3 主机充电电源+数据线*2
4.4 拍照用三脚架*1
4.5 设备收纳箱*1
（六）便携3D扫描一体机
1、无线手持三维扫描系统，需集成≥5寸OLED触摸屏，触摸屏需可旋转≥150度；
2、需内置电池，≥2小时续航，电池需支持快充；
3、需采用多摄像头红外结构光扫描技术，光源需对人体无害；
4、单帧精度≤0.1mm，分辨率≥4500dpi
5、扫描频率≥12fps，工作距离范围不小于100-1000mm
6、扫描范围需可覆盖10*10*10mm-4000*4000*4000mm
7、需支持近远景模式切换，整体扫描和精细部位扫描≤80秒
8、需支持无线传输和有线传输
9、需支持多端设备协同投屏
10、机载软件需支持通过触摸屏进行三维模型后处理
11、设备需集成陀螺仪
12、输出格式：需至少包含STL,OBJ,PLY等通用工业格式
13、拼接方式：至少包含纹理、特征、标记点
14、设备存储空间≥200GB，处理器≥8核，单核频率≥2Ghz
（七）大腿假肢口型圈
1.类型：四边形接受腔口型 / CAT‑CAM坐骨包容口型 / MAS口型圈
2.承重模式：坐骨结节承重 / 残肢全面接触承重
3.悬吊方式：负压密封口圈、硅胶密封圈配合型、锁具悬吊。
（八）大型3D打印机
1、需支持假肢接受腔、假肢外壳、脊柱侧弯矫形器、上肢矫形器、下肢矫形器、矫形头盔、矫形鞋垫、坐垫、头枕等几乎所有常见类型的假肢、矫形器及辅具模型的直接制造；
▲2、需具备至少3个独立控制的Z轴，并采用热床固定龙门升降架构，在缩减整机外形尺寸的前提下提高大模型打印精度；
3、技术类型：FFF（熔融沉积）
4、成型尺寸：长宽高≥400x400x600mm
5、喷嘴孔径：需在0.3-1.0mm之间可选，需支持喷嘴更换
6、挤出系统：需采用近程挤出系统，挤出机拉力≥7kg
7、喷嘴温度：≥300℃
8、XYZ轴步进精度：≤0.02mm
9、打印速度：≥200mm/s
10、打印加速度：≥10000mm/s³
11、支持耗材：需支持PLA、PETG等通用耗材和PP、PE、TPU等专用耗材的高速打印
▲12、需采用全自动调平系统，调平精度等同或优于±2μm，调平系统需同时支持金属、玻璃等不同材质平台，且不受平台温度变化影响
13、打印平台：需采用磁吸固定的柔性平台底板，平台最大加热温度≥100℃
14、连接类型：局域网、WIFI或网线
15、需集成≥5英寸彩色触摸屏，屏幕分辨率≥1920x1080
16、需集成摄像头
17、需配套切片软件，支持文件格式STL/OBJ/3MF等通用三维数据格式
18、需集成耗材烘干系统
（九）足底压力分析仪
1、提供静态、动态足底压力测试，运用专业分析软件提供测试中压力图像数据及曲线；同时支持扩展人体形态学测量、并在同一界面回放压力与图像、影像数据；
2、设备需方便携带，便于外出筛查，外形尺寸长*宽*高≤550mmx400mmx10 mm；
3、传感器类型：电阻式；
4、采集面积：长*宽≥500x350mm；
5、传感器个数：≥6000个；
6、采集频率：≥280Hz；
7、静态平衡频率：≥120Hz；
8、测量范围：不小于1-100 N/cm²；
9、精度：等同或优于±5% (FS)；
10、需支持选择、设置测试时间，需支持自定义压力颜色值，需支持选择3D或2D显示模式
11、软件支持：实时显示足底压力变化、步阈自动识别；报告支持：压力中心轨迹、压力中心范围；报告提供步态参数：CPEI的百分比数值；报告支持显示：低足弓、高足弓、正常足弓推荐；
12、单个步态支持≥10帧对比图显示报告；
13、配置要求：
13.1 足底压力板*1个
13.2 数据线*1根
13.3 足底压力测量软件*1套
13.4 专用步道*1个。
（十）三维足部扫描系统
1、激光足底扫描仪，内置高清纹理相机，需支持全彩足部扫描；
2、需支持全负重、半负重、无负重足部扫描，需支持平放、倾斜和90度直立扫描；
3、需支持赤脚、脚形石膏模和凹面脚型取模盒的扫描；
4、需具备后置激光检测线和相机，支持检测足跟内外翻角度；
5、需具有前置激光检测线，辅助判断足部中立位置；
6、需具备脚踏开关触发扫描，即使不需要按软件扫描功能按钮，也能通过脚踏开关触发扫描功能
7、扫描软件需自动完成脚型数据分析，自动测量足部关键数据，自动识别足部关键位置；
8、软件系统应可根据足部数据，自动给出相应的症状分析结果，如扁平足，报告中会显示扁平足的症状特点或给出相应建议；如平足伴随跟外翻，报告中则会显示平足和跟骨外翻的症状介绍；如高弓足，系统会提示高弓足的症状；
9、扫描精度误差：≤1mm
10、单程扫描时间：≤5秒
11、扫描范围≥330*140*80mm；
12、需支持输出STL、WRL等通用三维格式数据；
▲13、需支持生成报告二维码，并通过手机扫描二维码查看报告；
14、系统配置：
14.1 扫描仪*2个
14.2 电源适配器*2个
14.3 USB插头*2个
14.4 脚踏开关*2个
14.5 前置激光设备*2个
14.6 后置相机*2个
14.7 控制软件*2套
14.8 航空箱*2套 
（十一）矫形鞋垫专用设计软件
1、功能：
▲1.1 专业矫形鞋垫辅助设计软件模块需与矫形鞋垫辅助设计加工系统的所有软件模块包含在同一个软件中，通过鞋垫设计软件扫描模块需可直接连接并驱动三维足部扫描系统，支持将扫描的足底三维模型和足底实际颜色叠加到鞋垫上进行显示
1.2 软件应可以设计矫形鞋垫底部足跟、足弓等部位形状
1.3 软件可以自由导入导出STL格式模型文件
▲1.4 软件包含鞋楦设计模块，支持专业鞋楦设计功能
2、技术参数：
2.1 设计系统应和鞋垫加工系统分开，不受噪音、粉尘干扰。
2.2用户操作界面简洁，建立足底模型操作便捷。
2.3 软件采用指南式操作
▲2.4 包含≥50种矫形鞋垫设计插件数据模型（脚趾垫、足弓垫、免压垫等）。
▲2.5 可以对矫形鞋垫插件模型进行自由修改，包括尺寸、位置和顶点位置等。可以将修改后的矫形鞋垫插件模型保存到自定义插件库。同时支持创建自定义插件库。
2.6 包含≥50种标准鞋垫数据库，包括适合不同外形种类鞋款的鞋垫设计，以及适用于部分常见病症，如扁平足、高弓足等。矫形师可以在数据库中自由的创建适合自己要求的新模型。
▲2.7 软件鞋垫数据库中需包含适合中国人足部的常用足部疾患矫形鞋垫模板，需包含扁平足、高弓足、内八字、外八字等常见的模板数据，需包含本体感受鞋垫的模板数据。所有模版数据均需按照年龄段进行分类。
2.8 软件模块可精确建立尺寸匹配的足垫模型，用户可以对跖骨、足弓参数进行自由修改。
2.9 软件模块可以把数据保存成通用格式三维模型文件进行雕刻或打印。
2.10 软件应可以设计足底形状。
2.11 软件需支持对鞋垫前足、中足、后足局部、整体或部分内侧或外侧垫高功能，可以根据矫正需要调整任何部分的厚度
▲2.12 软件需具备3D测量功能，可以基于足底三维扫描模型自动匹配与足弓完全贴合的舒适型鞋垫
2.13 软件需可以自定义鞋垫足前翘、跖趾关节、足弓和足跟的高度，可以设计高跟鞋鞋垫
3、配置：
3.1 电子版软件安装包*1套
3.2 软件激活授权*2套
3.3 高性能移动工作站*2台
（十二）矫形鞋垫专用CNC加工中心
1、专用于鞋垫的CNC数控铣床，适用于加工EVA、PP、软木等鞋垫专用材料；
2、机身需采用全铸铁结构，机舱需采用封闭设计，防止粉尘外漏和降低噪音；
▲3、工作台尺寸：≥380*290mm
4、驱动类型：混合伺服
5、控制系统：可通过手柄或屏幕控制
6、主轴转速：≥20000转/分
7、主轴功率：≥1200W，需采用变频主轴
8、电源输入：220V
9、可夹持刀具：鞋垫专用刀具6mm，8mm,10mm,12mm刀具，也可加持2.3mm、3mm等小刀具
10、加工过程中，需可根据需要随时暂停，需支持调整加工速度或调整深度
11、配置要求：
11.1 CNC雕刻机*1台
11.2 雕刻软件*1套
11.3 吸尘器*1台
11.4 EVA鞋垫板材*5块。

